SKOROWIDZ NAZW

Liczby oznaczaja slronice.

A bsolutny p. Bezwzgledny.
Akeji i reakeji prawo T4,
Alembert p. D’ Alembert.
Amplituda 112,
Anholonomiczny uklad 472,
Anomalic mimosrodowa 92,
dziwa 92, $rednia 93.
Atwooda maszyna 197, 376, (495).

Bineta wzor 88.

Bezwzgledna  predkosé 56, sila 137,
wartosé sity 71, —wektora 1, -e pray-
$pieszenie 59, -y ezas 70, ruch 33, 70.

Bezwladnodci elipsoida 166, moment 159,
osie 166, prawo 73, ramie 160, sita 74.

Biegun wicloboku sil 254,

Brzeéne polozenie ukladun 422.

Cutkowita energia 107, 220, masa 154,
praca 211.

Cardana zawieszenie 414.

Jentralny p. Srodkowy.

Centymetr 75.

C¢s uktad 75.

Charalkterystyczne réwnanie 541.

Chasle’a twierdzenie 318.

Ohropowata powierzchnia 368.

Chwila poczatkowa 32, 80, zwrotu 116.

Chwilowa predkosé ruchu postepowego
325,—katowa 325, -y ruch 325,—obro-
towy (okoto punktu) 332, —postepowy
325, — plaski 326, —przestrzenny 334.
— érubowy czyli skret 335.

Cialo gladkie 263, jednorodne 170, nie-
swobodne 261, plasko prowadzone
276, (315), swobodne 235, sztywne 235.

Digglosé tunkeji wektorowej 14.

Cligzenia czyli grawitacji prawo 90, sta-
fa 90, pole Newtonowskie 103.

Cigsar czyli sita ciezkosei 75, . (81),
— clala 244.

Cisnienie 263.

Coriolisa przy$pieszenie 61, sita 137.

Culmanna metoda 304.

Oremony plan sit 302, odwrotny 303.

Cylliczna wspdlrzedna 494.

Cykloida 44.

Czas 32, bezwzgledny 70.

praw-

D Alemberta rasada 74, (192. 365, 479).

Decymalna p. Dziesietna.

Dewiacja p. Zboczenie.

Diagram p. Wykres.

Dirichleta twierdzenie 121.

Dlugoéé wektora 1, wahadla zreduko-
wana 378.

Doskonale chropowata powicrzehnia 368.

Dryajqey czyli harmoniczny ruch plaski
114, prosty 112, thamiony 115, wymu-
szony 118.

Duwustronne p. Obustronne.

Dyjna 75.

Dynamiczny sposob mierzenia il 76,
wspétezynnik tarcia 368.

Dynamomelr 76,

Dzialajace sity 261, 438.

Dzialania na silach 72, najmniejszego
zasada 537.

Dzielenie wektora przez liczbe 5.

Dziesietnag waga 297.

Dzwignia 278.

Eiewentarne przeksztatcenia 29.

Elipsoida bezwladnosci 166, — érodko-
wa 166.

Iergia catkowita punktu 107, -— ukta-
du 220, kinetyezna punktu 106, —
ukladu 218, — ciala 364, potencjaina
punktu 106, — ukladu 220.

Euled  ‘tyty 355, rownania 399, twier-
dzenie [ 314, I1 316.

,lﬂizyczn,e jednostki egs 75, wahadto 377.

Foucaulte giroskop 414, wahadlo 150,

IFunkeja Hamiltona 505, sit czyli po-
tencjat 99, 214, wektorowa 13, -e nie-
zalezne 423.

Geodetyczna linia 529.

Gestosé 170, liniowa 172, powierzehnio-
wa 171, w punkeie 170.

Giroskop Foucaulta 414.

Gladka krzywa 124, powierzchnia 124,
(368), -i przegub 293. -ie ciato 263.

Giowna prosta vormalna 42.

Grafostaiyka 253,

Gram 75.



Skorowidz nazw.

Granice funkeji wektorowej 13.

Grawitacji (czyli cigéenia) powszechnej
prawo 90, —— pole Newtonowskie 103,
— stata 90.

Guldina reguta pierwsza 177, druga 178.

Gwiazdy podwdjne 227,

Homiltona funkeja 505, réwnania ka-
noniczne 505, zasada 522.

Hamujaca p. Thumiqea.

Harmoniczny p. Drygajacy.

[Tipotezy rownowagi sit 239.

Hodograj 39.

Holonomiczne wiezy 421, 422, -y uktad
422, 470.

Holdera przeksztalcenie 535.

Iloczyn skalarowy 7. wektora
liczbe 4, wektorowy 9.

[10§¢ ruchw czyli ped T73.

Impuls wogdlniony 504.

Inercjalny ukltad odniesieiia 70.

Jed'rwrodn,e ciato 170, rownanie 541.

Jednostajny ruch 42, (— prostolinijny
38), -ie prayspieszony ruch 43.

Jednosthki ¢ g s 75, techniczne 76.

Jednostkowe wektory 7.

Jednostronne wiezy 422.

Jolly’ego waga 91.

Joule 97.

przez

Ianoniczne réwnania Hamiltona 505.

Kat obrotu 311, -y LEulera 355.

Katowa predkosé 45, (322), — chwi-
lowa 62, (325), -e przyspieszenie 45.

Keplera prawa 89, (227), réwnanie 93.

Kierownicza plaszezyzna 276, (315).

Kierunek sity 71, wektora 1.

Kilogram masy 75, sily 76.

Kilogramometr 97.

Kinematyczna metoda 449.

Iinetycena energia (ciala) 364, (nunktu)
106, (ukladu) 218, -y poten _ ' 493.

Konserwatywne czyli zachowawcze. P.
Potencjalne.

Koéniga twierdzenie 218, (364).

Kratownica 298, statycznie wyznaczalna
301.

Kret ukladu 202,204, — ciata 362, (394).

Krzywa gladka 124, Lissajous 120, lan-
cuchowa 308.

Kulisty punkt 166.

Lagmnge’a mnozniki 451, réwnania
(pierwszego rodzaju) 486, (drugiego
rodzaju) 492, 494, wspélrzedne uogdl-
nione 456.

Lewoskretny uklad wspéirzednyeh 2.

Liczba stopni swobody 423, (456, 471).

Lina czyli senur 306.
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Linia geodetyczua 529, materialna 171,
sit 97, Srodkéw chwilowyeh 340,
¢rubowa 56, 338, weztdéw 355.

Liniowa gestosé 172, -y uklad (punktéw

materialnych) 157.

Lissajous krzywe 120.

Fancuch 305, -owa krzywa 308.
Logysko szyjne 281.
Laukowa wspolrzedna 34.

Muse 71, calkowita 154, punktu 72,
ziemi 91, zmienna 231, zredukowana
L60).

Maszyna Atwooda 197, 376, (495).

Materialng linia 171, powierzchnia 171,
-y punkt 72.

Mawpertuis zasada 537.

Mazximum wlasciwe 121.

Metoda Culmanna 304, kinematyczna
449, mnoznikéw lLagrange’a 450, Rit-
tera 304.

Mierzenic sit statyczne 76, dynamiczne
76.

Mimoérodowa anomalia 92.

Mnosniki Lagrange’a 451.

Moment bezwladnosci ogéiny 159, ilodei
ruchu ezyli pedu (kret) 85, 202, sity
(wzgledem osi) 237, (wzgledem pun-
ktu) 236, 238, skrecajacy 288, sta-
tyezny bryty, linii, powierzchni 174,
- ciata 173, — punktu 153, — ukladu
154, stopnia drugiego 160, —pierwsze-
go 154, wektora (wzgledem punktu) 15,
(wzgledem prostej) 18, ukladu wekto-
6w (ogblny)19, zboczenia (ogdiny)
159, (wzgledem osi) 169, zginajacy
288.

Mosliwa predkosé 424, -e przesunigcie
424, 427, -y ruch 518, ukiad predkosei
427.

N adliczbowy pret kratownicy 298.

Najmniejszego dziatania zasada czyli za-
sada Maupertuis 537.

Napiecie 288, 292, — nici 194, 264.

Natesenie pola 97.

Naturalne wspolrzedne 456.

Newtona pole grawitacyjne 103, prawa
72, 73, 74, réwnania ruchu (79), 80,
190.

Niemosliwa predkosé 424, -e przesu-
niecie 424,427, -y uklad predkosei 427.

Nieodwracalne przesuniecie 434.

Nieskonczenie male 511.

Niestala réwnowaga 121.

Nieswobodne ciato sztywne 261, -y punkt
materialny 123, uklad 193.

Niewyznaczalnoéé statyezna 281

Niezalesne funkeje 423, parametry 456.

Niezmienna plaszezyzna 228.
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Normalna prosta gléwna 42, reakeja
123, 263, 367, -e przyspieszenie 40,
-y clag podzialéow 95.

Obrét ehwilowy 62, 325, 326, 332, 334,
okolo osi 311, 322, — ciala (pod dzia-
laniem sil) 375, okolo punktu 313, 316,
— ciata (pod dzialaniem sil) 401, 408.

Obrotowy ruch ciala 322.

Obustronne wigzy 421.

Oddzialywanie p. Reakeja.

Odleglosé rzutu 83.

Odnaesienia ukiad 32, 53.

Odpychanie 74.

Odérodkowa czyli unoszenia sila 137,
zlozona czyli Coriolisa sita 137.

Odwracalne przesuniecie 429.

Odwrotny plan sit 303.

Ogniwo iahcucha 305.

Okres ruchu harmonicznego prostego
112, — tlumionego 117.

0§ bezwladnoéei 166, obrotu 311,
—- chwilowego 62, 325, pola 104,
skretu 320, — chwilowego 336, érod-
kowa ukladu wektoréw 27, — obrotu
chwilowego 336.

Plra wektoréw 23, zerowa (sil) 241,

Parametr ukladu (wektorow) 21, (punk-
téw materialnych) 456, -y niezalezne
456.

Periodyceny p. Buch okresowy.

Perturbacja p. Zaburzenie.

Ped czyli dloéé ruchu 73, ciata 361,
ogolny ukladu 198.

Plan sit Cremony 302, odwrotny 303,
predkodei  (przesunieé¢ przygotowa-
nych) 449. -

Plaska kratownica 298, -¢ ruch 276,
313, 326, uklad (punktéw) 157, (sil)
242, (wektoréw) 21, -o prowadzone
ciato 276, 315.

Plaszezyzna kierownicza 276, (315), nie-
zmienna 228, §ciéle styczna 42, rod-
kowa 166, symetrii ukladu punktéw
158.

Pochodna wektora 14, kretu (ukladu)
205, (eiala) 397.

Poczatek ruchu 34, — czyli punkt za-
ceeptenia (sity) 71, 236, (wektora) 1.

Poczgtkowa chwila 32, 80.

Podpora 263.

Podwéine gwiazdy 227.

Pole grawitacyjne ziemskie 78, — New-
tonowskie 103, osiowe 104, potencjalne
ezyli zachowaweze 98, 214, stale 102,
sit 78, 214, érodkowe 102,

Polowa predkosé 48.

Polgczenie przegubowe 292.

Polotenie brzezne ukladu 422, wek-
tora 2.

Poréwnawczy ruch 511, 519.

Skorowidz nazw.

Postepowy ruch (ciata) 320, — chwilo-
wy 325.

Potencjalng energia (punktu) 106, (ukla-
du) 220, — powierzchnia 101, -¢ czyli
zachowawcze pole 98, 214,

Potencjal czyli funkeja sil 99, 214,
kinetyczny 493, sit wewnetrznyeh 215,
sity ciezkosei 102, 215, ukladu sil
214, uogdlniony 493.

Powierzchnia doskonale chropowata 368,
gladka 124, (368), materialna 171,
osi §rodkowych 340, potencjalna 101.

Powierachniowa gestosé 171.

Praca catkowita 211, praygotowana 436,
sily 93,95, réwna zeru 94, 212, przy
toczeniu 214, tarcia 368, wzgledna
140, 221.

Prawdziwa anomalia 92.

Prawo akeji 1 reakeji 74, grawitacji
powszechnej czyli ciazenia 90, ruchu
planet Keplera 89, ruchu Newtona
72, bezwladnosel 73, akeji i reakeji 74,
skladania i rozkladania sit 240, skila-
dania przesunieé¢ 311.

Prawoskretny uklad wspélrzednych 2.

Precesja reqularna 350, 357.

Predinsé 35, bezwzgledna 56, katowa
45, (322), chwilowa katowa (62), 325,
ruchu postepowego 321, — chwilowa
325, mozliwa czyli zgodna z wiezami
424, 427, polowa 48, ruchu $rednia 35,
unoszenia 56, (335), wzgledna 56.

Prely nadliczbowe 298, przegubowo po-
lhezone 292.

Promien wodzacy 46.

Prosta normalna giéwna 42, symetrii
uktadu punktow 158.

Prostopadle wektory 9.

Prosty ruch harmoniczny czyli drga-
jacy 112,

Przeciwne wektory 1.

Przegqub 292, gladki 293.

Przeksztatcenia elementarne 29, Holdera
535.

Przestrzenna kratownica 298,
ciata 332.

Przesuniecie punktu 34, ciata 310, mozli-
we (punktu) 424, (ukladu) 427, odwra-
calned29, przygotowane (punktu) 425,
(473, 474), (uktadu) 427, 429, (473,
4175), réwnolegle czyli translacja 310.

Przycigganie T4.

Przygotowana praca 436, -e przesunie-
cie 425, 427, 429, (473, 474, 475).

Przyépieszenie 36, bezwzgledne 59, Co-
riolisa 61, katowe 45, normalne 40,
punktéw ciala 357, styczne 40, uno-
szenia 59, wzgledne 59, ziemskie 75.

Punkt kulisty 166, materialny 72,
— nieswobodny 123, — swobodny
123, zaczepienia (wektora) 1, (sily)
71, zwrotu 116.

-y ruch



Skorowidz nazw.

Radialna skladowa 47.

Rakieta 232.

Ramie¢ bezwladnoSei 160, — sily 237.

Reakeja 123, (193), 261, 438, normalna
123, 263, 367, styczna czyli tarcie
123, 263, 271. 367.

Redulkcja ukladu (wektorow) 24, (sit) 241.

Regularna precesja 350, 357.

Regula Guldina pierwsza 177, druga L78.

Reonomiceny uklad 471.

Rittera metoda 304.

Rozciqganie 288, 292.

Rozktad wektora 6.

Réwnania charakterystyczne 541, lu-
lera 399, kanoniczne Hamiltona 505,
jednorodne 541, Keplera 93, ILagran-
ge’a pierwszego-rodzaju 486, — dru-
giego rodzaju 492. -— w polu poten-
cjalnym 494, ruchu Newtona (79),
80, 190.

Rownolegle pxzesunlqcm 310,
(wektoréow) 21, (sil) 242.
Rownowaga 74, niesta%a‘ 121, stata 121,
(134), wzgledna 142, — il (74), 238,

(248), 438, 479.

Réwnowartodei pracy i energii kinety-
cznej zasada 106, 219, 483.

Réwnowazne wekt()ry 2, uktady 22, —
zeru 23,

Réznica wektorow 4.

Ruch bezwzgledny 33, 70, chwilowy 325,
—obrotowy, postepowy 325, -—prze-
strzenny 332, — wzgledny 348, — &ru-
bowy 335, harmoniczny czyli drgajacy
ptaski 114, —prosty 112, — ttumiony
115, — wymuszony 118, jednostajnie
przyspieszony 43, jednostajny (38),42,
mozliwy 518, — obhrotowy 322, okre-
sowy czyli periodyczny 112, planet 89,
plaski 276,313, por6wnawezy 511,519,
postepowy (138), 320, rzeczywisty 518,
srodkowy 86, Srubowy 55. 335, wy-
padkowy 58, 343, wzgledem ziemi 146,
wzgledny 65, 348, zgodny z wiezami
518, zlozony 58.

Ruchoma linia érodkéw chwilowych 340,
powierzchnia osi s$rodkowych 340,
-y stozek osi chwilowyeh 340,

Rzeczywisty ruch 518.

Rzut wektora 2, 7.

-y uktad

Sekunda 75.

Sila 71, bezwladnosci 74, bezwzgledna
137, ciezkodei 75, Coriolisa ezyli od-
srodkowa zlozona 137, dzialajaca 261,
438, hamujaca czyli tlhumigea 115,
@prqzysta 111, h(;lllat]@('a; czyli zgina-
jaca 288, unoszenia czyli odsmdkowa
137, uogolmorm 460, wewnetrzna 191,
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235, 288, 290, wzgledna 137, zaburza-
jaca 229, zerowa 71, zewnetrzna 191.
236, 290.

Skalar 1, -owy iloczyn 7.

Skleronomiczny uklad 422,

Skladania i rozkladania sil prawo 240,
przesunieé prawo 311, -e ruchow 58,
346.

Skiadowanormalna 123.263, radialna 47,
sciskajaca 288, sily uogilnionej 460.
styczna czyli tarcie 123, 263, trans-
wersalna 47, zginajaca 288.

Skok $ruby 338.

Skrecajqecy moment 288.

Skret ciata 319, - chwilowy 335.

Skretnik 27.

Sprezysta sita 111,

Stala ciazenia 90, linia ($Srodkéw chwi-
lowyech) 340, powierzchnia osi §rodko-
wych 340, réwnowaga 121. (134), -
pole potencjalne 102, -y stozek osi
chwilowych 340.

Statycenawyznaczalnosé kratownicy 301,
zadania 281, -y moment (ciala) 173,
(figur geometrycznycl) 174, (punktu)
1563, (ukladu) 154, wspélezynnik tar-
cia 271, sposéb mierzenia git 76.

Stopien swobody 423, (471).

Siozek tarcia 271, osi chwilowyceh 340.

Styezna Scisle plaszezyzna 43, skladowa
reakeja czyli tarcie 123, 263, -e przy-
Spieszenie 40.

Suma wektoréw 3, ukladu wektorow 19.

Swobodne cialo sztywne 235, -y punkt
materialny 123, uklad 190.

Sznur 306, -owy wielobok 255.

Sztywne ciato 235, -y uklad 194.

Szyjne tozysko 281.

ksmnu}qcu czyli zginajaca sita 288.

S(‘zslmme 288, 292.

S(‘@sle styczna plaszezyzna 42,

Rlzzqame 339.

Sredma anomalia 93, predkos$é 35.

Srodek cisnienn 264, (284), masy cayli
Srodek  ciezkodel 154, 174, obrotu
(hwil()wego 327, pola 86, przyépie-
szen 358, sit 242, symetrii 158, re-
dukeji 24, ruchu 86, uderzen 386,
ukladu wektoréw 21, 28, wahan 378.

Srodkowa elipsoida bezwiadnosu 166,
0% 27, — bezwladnosel 166, — obrotu
chwiloweg() 336, plaszczyzna 166,
-e pole 86, - potencjalne 102, -y
czyli centralny ruch 86, uklad wekto-

_réw 21.

Sruba 446,

Srubowa linia 55, 338, -y ruch 55, 338,

- chwilowy 335.
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Tarcie 123, 263, 271, 367, 440.

Techniczny uklad jednostek 76.

Teoria perturbacji (228).

Tlumiqea czyli hamujaea sita 115.

Thuwmiony ruch harmoniczny 115.

Toczenie 214, 339.

Tor 34.

Trajektoria 34.

Translacja p. Przesunigcie.

Transwersalna skladowa 47.

Twierdzenie Chasle’a 318, Dirichleta 121,
Kulera I 314, II 316, Koniga 218,
364, o redukeji 24, 346.

Ulderzen $rodek 386.

Uklad jednostek (fizyczny cgs) 75,
(techniczny) 76, odniesienia 32, 53,
inercjalny 70, par (sil) 244, predkosci
mozliwyeh 427, punktéw material-
nych 154, (190). — anholonomiczny
472, —holonomiczny 422,470, —linio-
wy 157, —plaski 157, — nieswobodny
193, — reonomiczny 471, — gsklerono-
miczny 422, 470, — swobodny 190, —
symetryezny 158, — sztywny 194, sit
(plaski) 242, (réwnolegly) 242, (réw-
nowazny zeru) 248, wektoréw?2, 19, —
centralny czyli érodkowy 21, — plaski
21, — réwnolegly 21, — rOwnowaz-
ny 22, — zeru 23, wspoéirzednych
(prawoskretny) 2, (lewoskretny) 2.

Unoszenia predkosé 56, przyspieszenie
59, sila 137.

Uogdlnione wspotrzedne Lagrange’a 456,
sity 460, -y impuls 504, potencjat 493.

Waga 279, dziesigtna 297, Jolly’ego 91.

Wahadlo matematyczne 131, fizyczne
377, Foucaulta 150.

Wariacia bez wariacji czasu 511, 518,
_.-calki 512, 516, — funkeji 511, 515,
- funkeji zlozonej 514, — pocho-
dnej 513, zmienne] niezaleznej 511,
— zaleznej 511, czasu 531, z wariacja
czasu (funkeji) 531, 533, (calki) 534.

Wariacyjne zasady (catkowe) 519.

Wartoéé bezwzgledna (wektora) 1, sily
czyli wielkosé sity 71.

Warunki prostopadlosei (wektoréw) 9,
réownowagi (s11) 133, 248, 367, 439,
479, (momentéw) 250, (rzutéw) 250.

Wektor 1, jednostkowy 7, predkosei 35,
— kytowej 46, (322), - Sredniej 35,
przesuniecia 34, 310, przy$pieszenia
36, wypadkowy 25, zerowy 1.

Wektorowa funkcja 13.

Wewnetrane sity 191, 235, 288, 290.

Wezel kratownicy 298.

Wielkoéé sity T1.

Skorowidz nazw.

Wielobok sil 254, sznurowy 255, zamy-
kajacy si¢ 256.

Wiezy 123, (193), 261, holonomiczne
421,470, — jednostronne 422, —nieza-
lezne od czasu 421, 422, 470, — obu-
stronne 421, w postaci skohczonej
422, 471, zalezne od czasu 471.

Wiotka lina 306.

Wirtualny p. Przygotowany.

Wodzqcy promien 46.

Wspdlezynnik tarcia dynamiczny 368,
— statyezny 271.

W spélrzedne cykliczne 494, lukowe 34,
naturalne 456, wektora 2, uogdlnione
Lagrange’a 456.

Wykres ruchu 34.

Wymiar energii 107, potencjalu 99,
pracy 97, stalych 52, wielkosei kine-
matycznych 50, — dynamicznych 77.

Wymuszony ruch harmoniezny 118.

Wypadkowa sit ciezkosci czyli cigzar 244,
ukladu wektorow 25, -y ruch 58, 343.

Wyznaczalnoéé statyczna (kratownicy)
301, (zadan) 281.

Wzgledna predkosé 56, — katowa 68,
praca 140, réwnowaga 142, sila 137,
-e przyspieszenie 59, -y rtuch 65,
— chwilowy 348.

Wzér Bineta 88.

Zaburzajqca sita 229.

Zaburzen teoria 228.

Zachowaweze pole 98, 214,

Zacinanie 273.

Zaczepienta punkt 71.

Zagadnienie 2 cial (109), 225, n cial 228,
statycznie niewyznaczalne 281.

Zasada d’Alemberta 74, (192, 365, 479),
Hamiltona 522, kretu 206, 366, Mau-
pertuis ezyli najmniejszego dziala-
nia 537, prac przygotowanyeh 439,
réwnowartosci pracy i energii kine-
tycznej 106, 219, 366, 483, zachowa-
nia energii (catkowitej) 107, 220, (ki-
netycznej) 106, 220, - -kretu 206, (366),
— pedu 200, — pél ezyli momentu
ilofei ruchu 86, 206, -y wariacyjne
(catkowe) 519.

Zawieszenie Cardana 414.

Zboezenia moment (ogélny) 159, (wagle-
dem osi) 169.

Zewnetrzne sity 191, 236, 290.

Zevowa para sit 241, -y wektor 1.

Zginajaca sila 288, skladowa 288,
-y moment 288,

Zgodna s wiczami predkoidd 424, -y 2 wie-
zami ruch 518.

Zmienna masa 231.

Zredukowana dlugosé 378, masa 160.

Zwrot sily 71, ukladu wektoréw 2,
wektora 1, -u chwila 116, punkt 116.



